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MODIFICACIONES DEL CLIP DE LA VERSION
1.27.81.323 A LA VERSION 1.27.81.324

Disefo grafico por vértices.

Se modifica la forma de capturar y mover la posicién de los vértices. Se permite
arrastrar de forma dinamica hasta la nueva situacion. Se permite la captura del nodo, en
color azul en la imagen, que aparece en la posicién del vértice definido, mediante el
puntero del raton, presionando el boton izquierdo del mismo y procediendo al arrastre a la
nueva posicion deseada, soltando el boton izquierdo del ratdon para que actualice dicha
posicion. De esta forma la visualizacion de la futura solucion es més rapida y sencilla. Esta
opcién soélo esta disponible para el Disefio geométrico por vértices o Pl's, en los que
Unicamente se utiliza la definicion de elementos FIJOS Y MOVILES y mediante los cuales,
quedan definidas las rectas o tangentes como FIJOS y mediante MOVILES las
alineaciones curvas.

Se debe tener marcada en Ver->Opciones de la aplicacion->Generales 2 la casilla

que permite “Mostrar el vértice al editar eje en planta”.

Configuracién gei

Carpeta de trabajo
Interfaz . IC:\CUHSD CLIPATrabajosh
= Fondo y marcas Carpeta de cartografia
Fondo y linea de gon IC:\CURSD CLIP\Cartografia'

Marca de seleccion
Marcas especiales [V Rotular y marcar los PV del pefil en edicién
[~ Abrir por defecto el dltimo trabajo o cartografia.

[V Mostrar datos del eje al mover la marca de seleccidn

E Mostrar Pl al editar eje en planta I
I Crear fichero copia de seguridad con un intervalo de 15 minutos

Aceptar I Cancelar
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/& *Clip - MOVER_VERTICES trb - [Edicion de trabajo s planta] =Rl
[8) Trabajo Ver Eje Rasante Tramo Terreno Ventana Taquimetria Ayuda - =] %
D& E|[Atua- Y| 2 ||F E M || [ww 2[R | VYT (E|%

Punto 1 | Punto 2
438.068,479000 ' 438.190,648000
4.179.476,6650 : 4.179.244 8570

Tipo [ Radio | Retrangq.

1 |Fijo v Infinito

2 |Mévil -130.000 0.000

3 |Fijo Infinito

4 |Movil 150,000

38.426,535000

5 |Fijo Infinito 178.902,5120

6 [Movil -130.000 0.000

438.426,535000 : 438.670,565000
4.178.902,5120 : 4.178.748,5350

7 |Fijo Infinito

| <[> 1\ Datos £ Calculo /

Est= [0+000,000 Desp= 0,000 Radio= [Infinito Cota=
Dara nhtensr mnida nrecinne F1 ¥ M v- [ 432407204 v- (4170156 /22 7— Girn— | _84%783R" Fer=1/ snn
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s *Clip - MOVER VERTICES 1rb * [Edicion de rabajor = planta] =]

[f2) Trabajo Ver Eje Rasante Tramo Terreno Ventana Taquimetria Ayuda -|l& | x
D&t dE E |[Atua- -2 |F = m 58 ||| 7| x b DI NIV A TR

Tipo Radio Retrang. Punto 1 Punto 2
438.068,479000 : 438.190,648000
4.179.476,6650 : 4.179.244,8570

1|Fijo Infinito

2|Movil 130,000

0.000 0.000

438.190,648000 - 438.359,935000

g i Ity 4.179.244,8570 | 4.179.179.9080

4 IMovil v 150,000

438.359,935000 ' 438.426,535000

5|Fijo Infinito 4179.179.9080  4.178.902.5120

8| Movil -130,000 0,000 0.000

438.426,535000 : 438.670,565000
4.178.902,5120 | 4.178.748,5350

7 |Fijo Infinito

| <[>\ Datos £Calculo /
Est= 04505484 Desp= 0,000 Radio= (150,000 Cota=
Paraobtener avuda oresione F1 TE M x= | 438372161 V= (4179182393 Z= Giro= |-54°25'36" Esc=1/ 200
i *Clip - MOVER VERTICES.trb " [Eicion de wrabaiors plantal C=1a!
[/ Trabajo Ver Eje Rasante Tramo Temeno Ventana Taquimetria Ayuda - l& | x
D& d | E [Actual- -E| 2 |F AT R SR PR A S NGV Al TR

Tipo Radio [ Retranq.| A Ent. A Sal. Punto 1 Punto 2
1|Fiio Infinito 438.068,479000 : 438.190,647000
| ! H 4.179.476,6650 : 4.179.244,8560
2 [Mévil 130,000 0,000
] 438.190,64700
3|Fijo Infinito 4179 244 826
. -] 00 0,000
5 |Fijo Infinito 438.372,161000 [#38.426,534000
i 4.179.182,3930 178.902,5120
6 [Movil -130.000 0,000
7|Fiio I Infinito 438.426,534000 ' 438.670,565000
J i 4.178.902,5120 : 4.178.748,5350
<[>\ Datos £Calculo /
Est= 0+505484 Desp= 0,000 Radio= 150,000 Cota=
Paragbtener ayuda presione F1 TE B x=| 438385077 V= (4179173369 Z= Giro= |-54°25'36" Esc=1/ 200




www.tool.es

\ TOOL . 5.4 comercial@tool.es

En la imagen anterior, se puede ver la solucion actual comparada con la anterior en

trazo blanco con marcas y rétulos de singulares.

Ademas de esta forma de mover los vértices, se dispone de un menu contextual,
gue aparece al pulsar el botdén dcho. del raton cerca de la posicion del vértice y en el que

podremos seleccionar también “Mover” .

Mover

Insertar
Anadir

Borrar

La diferencia es que una vez activada dicha opcion, podremos capturar de la forma
habitual una posicion mediante Alt+B. izqdo. del raton.

#& *Clip - MOVER_VERTICES 2.trb - [Edicién de trabaje; - POR VERTICES=PORVERTCES e o 0

R Trabajo Ver Eje Rasante Tramo Tereno Ventana Taquimetria Ayuda =15l x]|
D@+ H iE [Actual- ~ | ® ||PIA T EmBE ||F) .2 s PR (YL W |

Insertar
Anadir

(438.430,973;4.178.885,907:0,000)
Copiar al portapapeles

Borrar

Activa relativo Ctrl+Alt+W

Crear base

Nombre : BO

438430973
Y : 4178885907
4 5 0,000

Tipo | Radio { Retranqg.| A Ent. A Sal. Punto 1 { Punl) 2 |
438.068,479000 | 438.167 Mk
4.179.476.6650 : 4.179.278.6670

1|Fijo Infinito

2 [Movil -130,000 93,000 93,000

438.167,117000 : 438.382,924000

3|Fijo Infinito 4.179.278.6670  4.179.202.3150

4 |Movil 150,000

98.000 98,000

438.382,924000 : 438.431,352000

5 |Fijo Infinito 4.179.202.3150 | 4.178.937.0770

6 IMavil v -130,000

438.431,352000 ' 438.701,036000

7 |Fijo Infinito 4178.937.0770  '4.178.736.8910

8 [Movil 130,000

«[» I\ patos £Caiculo /

80,000

Est= 0+717,552  Desp= (0,000 Radio= |-130,000 Cota= 541,268
o 3-1 X=| 438431,052 Y= |4178936,750 Z= Giro= |-54°25'36" Esc=1/ 200
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O como se muestra en la imagen, una marca mediante los comandos
Ctrl+Alt+B. izqdo. del ratdn y una vez capturada, de nuevo boton dcho. y pulsamos en las

coordenadas del punto.

También es posible seleccionar una posicibn de un elemento de la Cartografia
mediante Ctrl+B. 1zgdo. ratdén o el extremo de una linea mediante Ctrl+Shift+ B. izqdo y

repitiendo el proceso anterior para capturarlas.

/4 *Clip - MOVER_VERTICES_2.trb - [Edicion de trabajo. - POR VERTICES - ICES] L= S|
(2 Trabajo Ver Eje Rasante Tramo Terreno Ventana Taquimetria Ayuda - X
D& E ||Acual- Y2 PETEEGD T s PR |G T |

(438.416,098;4.178.934,759;536,000)

Copiar al portapapeles
Activa relativo Ctrl+Alt+W

Crear base

Linea de nivel

1-> Curva nivel fina
CODIGO: 0
(XY.Z):  (438.411,386; 4.178.933,015; 537,000)
Hoja: 31

Tipo | Radio ‘ Retranq.| A Ent. A Sal. Punto 1 | Punto 2 |
438.068,479000 : 438.167,117000
4.179.476,6650 - 4.179.278.6670

1|Fijo Infinito

2 |Mévil -130,000 93,000 93.000

438.167.117000 : 438.382,924000

g , Infinity 4.179.278.6670 | 4.179.202.3150
o[l 150,000 98,000 98,000

438.382,924000 ' 438.431,352000

5 Fijo Infirito 4.179.202.3150  4.178.937.0770

8 [Mavil VI -130,000 80,000 80,000

438.431,352000 : 438.701,036000

7|F
i ety 4.178.937.0770 4.178.736.8910
8 |Movil 130,000 80,000 80,000
<[> I\ patos £Caiculo /
Est= 0+717,552 Desp= [0,000 Radio= |-130,000 Cota= 541,268
Para obtener ayuda presione F1 m B x= | 438411649 Y= 4178933219 Z= Giro= |-54°25'36" Esc=1/ 200

Si se marca, la opcion de “Insertar”, se permite introducir mediante las opciones que
acabamos de describir, vértices intermedios en el alineamiento o alineacion anterior o
“Anadir” si es posterior al vértice seleccionado. Nada mas marcar en la orden de “Insertar
o Afadir”, se debe pulsar de nuevo en el botéon dcho. del ratbn para cambiar si se

requiere el radio que tendré la nueva alineacion movil.
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& *Clip - MOVER_VERTICES_2.trb - [Edicion de trabajo. - POR VERTICES = S| S=ARON X

[/8) Trabajo Ver Eje Rasante Tramo Terreno Ventana Taquimetria Ayuda o 7= V|
DE+M|E [ HR|2 [[FETFEED |[R]]ew 2|22 v <@

Borrar

Tipo Radio Retrang. Punto 1 Punto 2
438.068,479000 : 438.167,117000
4.179.476.6650 - 4.179.278,6670

1|Fijo Infinito

2| Mavil -130,000 93,000

2|Fiio nfinito 438.167,117000 : 438.382,924000
; ! 4.179.278.6670  4.179.202.3150
4{Movi 150,000 98,000

438.382,924000 - 438 431,352000

5(Fijo Infinito 4179.202.3150 4.178.937.0770

6| Movil 130,000 80,000

438.431,352000 : 438.701,036000

7fFiio Infinito 4178.937.0770  4.178.736.8910

8|Movil 130.000 80,000

438.701,036000 : 438.809,977000

9|Fijo Infinito 4.178.736,8910 : 4.178.559,3100

| <[> 1\ patos £Calculo /

Est= [0+887,503 Desp= [0,000 Radio= [Infinito  Cota= (540,643
B B x= [ 438700422 V= [4178736.661 Z= Giro= [-54°2536" Esc=1/ | 500

/s *Clip - MOVER_VERTICES_2.trb - [Edicion de trabajo. - POR VERTICES 5 C=Aran

) Trabajo Ver Eje Rasante Tramo Terreno Ventana Taquimetria Ayuda J = o 3
D&+ E E |[Actual- ~| & | 2 |||Fl @ [T = [ 6D €% *R|¥ IS |E

Radio entre vértices: | E1]
Cancelar

Tipo Radio Retrang.| A Ent. A Sal. Punto 1 Punto 2

i Infinito 438.068,479000 ' 438.167,117000
" H 4.179.476.6650 : 4.179.278,6670

2 [Movil -130,000
3|Fijo Infinito 438.167.117000 : 438.382,924000
4.179.278,6670 : 4.179.202,3150

4|Movil 150,000
s|Fijo Infinito 438.382,924000 ' 438.431,352000
| i 4.179.202,3150 - 4.178.937,0770

6 [Movil -130,000
7fFiio Infinito 438.431,352000 : 438.701,036000
4.178.937,0770 : 4.178.736,8910

8 [Mavil 130.000
9| Fijo i Infinito 438.701,036000 : 438.809,977000
4.178.736,8910 . 4.178.559,3100

| <[>\ patos £Calculo /

st= [0+887, esp= 0, adio= [Infinito ota= 540,
Est= (04887503  Desp= (0,000  Radio= [Infi Cota= 540,643
T B x=| 438696377 V= (4178730447 Z= Giro= [-54°25'36" Esc=1/ [ 500
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/& *Clip - MOVER_VERTICES_2.trb - [Edicion de trabajo. - POR VERTICES - POR VERTICES] - - - - o (e D e S
[/ Trabajo Ver Eje Rasante Tramo Terreno Ventana Taquimetria Ayuda _ & x
O@F:H = |[Actua- R (|[FRTEEE | ||FE | ewe 2R LS B E

Tipo Radio Retrang. Punto 1 Punto 2
+|Fiio RSy 438.068,479000 : 438.167,117000
) i 4.179.476.6650 - 4.179.278.6670

2 |Mévil 130,000 93,000

2Fiio — 438.167,117000_ 438.382,924000
L | 4.179.278.6670 . 4.179.202.3150

4 Movil 150,000 98.000

m

s |Fiio | Infinito 438.382,924000 : 438.431,352000
| : 4.179.202,3150 : 4.178.937,0770

6 |Mavil 130,000 80,000
438.431,352000 : 438 569,723000

i Infinito 4.178.937,0770  4.178.794.3740
8|Mavil 0.000
- ey 438.569,723000  438.701,036000

| 4.178.794 3740 : 4.178.736,8910

10 [Mévil 130.000 80.000
<[> ]\ patos £Calculo /

Est= |0+917,204 Desp= 0,000 Radio= -130,000 Cota= 541,374
Para obtener ayuda presione F1 3-1 X= | 438,569,074 Y= 4178793319 Z= Giro= |-54°25'36" Esc=1/ 500

Existe también la posibilidad de “Afadir” por detrds del dltimo vértice e "Insertar" por delante
del primero con el radio establecido al inicio que se puede modificar posteriormente a través
de la tabla de datos de las alineaciones.

Para mas informacion se puede consultar el siguiente enlace: Video Disefio por Vértices.



http://youtu.be/aXbjFCpfc5Y
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e Ancho de subbalasto desde el pie de balasto.

Se anade la casilla “Ancho desde el pie de talud de balasto” para cuando la definicion del
ancho del subbalasto se realiza desde este punto, en lugar de medir dicha distancia desde el
Eje de la seccion de Ferrocarril. En las imagenes siguientes podemos ver las diferencias en la

seccion al utilizar dicha opcion.

74 Trabajo Edicion Ver Movimientos Tramo Ventana Taquimetria Ayuda =
D&+ = [Acual- Y 2| PETE 30
5

ot EREE S EE~

Cota  :694440

Abscisa = 1+440 Cota trabajo = 0,612 Cota terreno = (694,837 Cota rasante = [695,449
Para gbtener ayuda presione F1 B B x= 353345708 V= 4603211991 D.E= 7041 Cota= | 694411 E= 50 Fact= |10
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Valores globales y por defecic _- FERROCARRI] E

Temaplén | Asig. d= cunetas | Desplazamiento del Eje ] Capa deforma  Subbalasto ] Balastc 4 | *

Valor global o Walor global o
Global pordefecto  Global por defecto
[ Espesor 0.300
[ Anchoizquierda 7000 [ Ancho derecha 7.000

[ Talud izquierdo 2000 I Talud derecho 2,000
[ Pendierte izquierda 5000 [~ Pendiente derecha 5,000

™ Ancho desde pie de talud de balasto

Aceptar | Cancelar Ayuda

45 Trabajo Edicién Ver Movimientos Tramo Ventana Taquimetria Ayuda
D@ E  E |[Atual- Y& | 2 |||[F @ 7] = i 55
2 I,

¥ G e =
oty B RS T S

Abscisa = 1+440 Cota terreno = 694,837 Cota rasante = 695,449 Incr. Dist. = -7,001 Incr. cota = -0,403 Pendiente = 5,756 Distancia = 7,013
TE [ x= 353340417 V= 4603212160 DE= -12,335 Cota= | 694,120 E= 100 Fact= | 1,0
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Temaplén I Asig. de cunetas | Desplazamiento del Eie I Capa deforma  Subbalasto I Balastc ¢ | » |

Global Xglodre%fgfo Global ;’2&335&?
I Espesor ,W

¥ Ancho izquierda I 7.000 |¥ Ancho derecha

[ Talud izquierdo I 2000 | Talud derecho

dd

I Pendiente izquierda I 5.000 |~ Pendiente derecha

[v {Ancho desde pie de talud de balasto:

Aceptar I Cancelar Ayuda

e Arista definida por el usuario. Ferrocarriles.

Se afade la posibilidad de definir, bien en los datos globales o en las tablas si hay variaciones
a lo largo del tramo, un desplazamiento de la arista en la seccién de Ferrocarril.

Asig. de cunetas] Desplazamiento del Eje  Capa de forma Subbalastol Balasto] Peraltes 4| »

Valor global o Valor global o
Global por defecto por defecto

I~ Espesor 0.600

[ Pendiente izq. 5,000 I Pendiente der.
¥ Talud izquierdo 2,000 ¥ Talud derecho
[V Sobreancho izq. 0.000 [V Sobreancho der.

[V Crterio Arista fija IF Desplazam. arista I

Aceptar Cancelar

10



www.tool.es

\ TOOL , S.4. comercial@tool.es

/1, "Clip - AVE Pinar Antequera 75 [Edicin de perties - Nt 1 .

4K Trabajo Edicién Ver Movimientos Tramo Ventana Taquimetria Ayuda =l=| x|
DS+ & | % ||PIRTE 3D
it o

Estacién = 0+800 Cota roja= 0,587 Cota terreno = 691,498 Cota rasante = 692,085
Dara nhtener auida nracinne F1 T & v - R52221AR1 V- AN E7IMT NF- 7247 Cota- | AO1150 F- S0 Fart— [ 10

11



