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1. Transformacion de Cartografia de un sistema de referencia a otro.

Se ha completado la opcion para realizar transformaciones de Cartografias. Se ha
afadido la opcion para la transformacion de Transversa Mercator o Gauss Kriiger con elipsoide
de referencia GRS80 a UTM ED50, ETRS89 o WGS84.

Para realizar la transformacién correctamente, deberemos en primer lugar, definir los

parametros del sistema final en los “Datos Generales...” del Trabajo. El siguiente paso serd, a

Z @ H H ” H H ’
través del comando “Transformar sistema de referencia...”, disponible en el menu de
-

Cartografia.
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Figura 1

A continuacién se nos piden los valores origen y destino para realizar la transformacion,
debemos definir el Sistema de referencia origen y los parametros para el Falso Norte y Este, en

el caso de ser necesario, Meridiano central y Factor de Escala en el Meridiano Central.
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Sistema de referencia origen: GRSS0

Falso este: Falso norte:
|500.000 |El

Meridiano central: Factor de escala MC:
[20 |1.0000

Sistema de referencia destino: ETRS89 v l

' Sin ajy
" Fichero NTv2
Fichero: lC:\Pfogram Files (»86)5T ool Software\Clipipenin

" Transformacion Helmert de 7 pardmetros
Pardmetros de traslacion [metros)
Tx [0,00000 Ty [o.00000 Tz [0.00000

Parédmetros de rotacion (segundos de grado sexagesimal]
Rx [0.00000 Ry:  [0,00000 Rz [o,00000

Parémetro de dilatacién (partes por millén)
D: |0.00000

Figura 2

Una vez definidos los parametros, al “Aceptar”, se nos solicita la Cartografia original a

transformar.....
Buscar en: I |, carto_turquia l.l « I‘j‘ '
= Nombre = Fecha de modifica... Tipo
s | Carto Turquia 26/12/2011 11:53 Carpeta d
g {19 carto.kar 21/12/201113:42 MIDI
Escritorio
QT
Bibliotecas
A
Equipo
w
Red < 1 ] 3
Nombre: Icartc.kar EI Abrir
Tipo: | Cartografia ("kar) >|  Cancelar
|~ Abrir como archivo de sélo lectura
Figura 3

Automaticamente, se habra creado una copia en el mismo directorio con la Cartografia

transformada en la nueva proyeccién y nuevo sistema de referencia.
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En esta nueva ventana se mantienen las opciones anteriormente disponibles, para

realizar la transformacion del sistema ED50 a ETRS89, mediante la utilizacién del fichero NTV2

creado por el CNIG.

Ademas se incluye una opcién para realizar Transformaciones de Helmert con 7
parametros para otros casos en los que sea necesario, para la que habran de conocerse los

parametros de traslacion y rotacion intervinientes en dicho ajuste.

Opciones de transformacion -ﬁ @
Sistema de referencia origen: GRS80 v
Falso este: Falso norte:

{500.000 i
Meridiano central: Factor de escala MC:
[a0 |1.0000
Sistema de referencia destino: ETRS89 v
% Sin ajuste
" Fichero NTV2
Fichero: IE"“‘F‘n:xgr.arr\ Files (x86)5T ool Software\Clipkpenin ..

" Transformacién Helmert de 7 pardmetros
Pardmetros de traslacion [metros)
Tx Ty: [0,00000 Tz |o,00000
Paradmetros de rotacion (segundos de grado sexagesimal]

Rx |0,00000 Ry: [0,00000 Rz [0,00000

Pardmetro de dilatacién (partes por millén)

D: |0.00000

Aceptar | Cancelar

Figura 4

2. Transformacién de Geometriay Bases de un sistema de referencia a otro.

De igual forma que se permite con la Cartografia, también se hace posible la opcién para
realizar transformaciones de Geometria y Bases. Inicialmente, se ha afiadido la opcion para la
transformacion de Transversa Mercator o Gauss Kriuger con elipsoide de referencia GRS80 a
UTM ED50, ETRS89 o0 WGS84.

3. Ampliacién y mejora en cuneta ajustada a rasante.

Se amplia la opcion de cuneta ajustada a rasante, permitiendo que la rama que se ajusta

pueda ser ascendente o descendente.
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Figura 5
4. Ampliacién de autoajuste en la zona de impresién con Tramos asociados.

Se amplia la zona de impresién para los perfiles transversales con Tramos asociados. Ademas
se incluye el nombre del Tramo, la Estacién y el esviaje.
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Figura 6
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5. Filtrado de puntos en terrenos.

Se ha afiadido una nueva funcionalidad para filtrar puntos en terrenos donde hay gran

cantidad y cuyo filtrado no provoca cambios significativos en la seccion transversal. Se permite

definir una flecha en mm para dicho filtrado.

/A *Clip - 20120120 AVE PEDRO BOSCH GETAFE.trb - [Edicion de perfiles - CARTOCARABIAS

|2 Trabajo Edicion ver T
D@ M [E A
s EEH |

Arbol del trabajo

Trb Trabajo nuevo
E [INOHAY]
=~ T EDICION TRABAJO
= [f{ Ejes
=-J8 VGEN_LAV PEC
=l VGEN_ LA
@ Reg Rasante
=-Te_ ORIGE!
Te 1

Te |INI
=-Te, PROYE!
Te | CAl

Te | PRI

MR Marcas (1

[+ '-‘i_c Lineas {

Figura 7
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