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MODIFICACIONES DEL CLIP DE LA VERSION

1.27.11.91 A LA VERSION 1.27.14.101
01-02-2010

MEJORAS

1. Listado de puntos criticos de la Rasante.

Se ha completado el Listado de puntos a intervalos constante generado desde el menu
de “EDICION DE TRABAJO"->Listados->Datos Entrada/Vértices/ Ptos. A Inter. Cte. (Fig.1).
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Figura 1

Encontraremos que aparece la informacion de los acuerdos Tang. de Entrada

(TE), Vértice (V), Tang. de Salida (TS), y ademas una nota con los Puntos Altos (PA) y los
Puntos Bajos (PB). (Fig. 2)
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C-60 - C-E60 - RED

PUMTOS DE LA RASANTE CADA 20 METROS

Estacion Cota Pente.(%) Cota Ver. Long.{L Radiofkv} Flecha Theta{%:}
0+000,000 815,071 2 5955
TE 0+015 936 15,5581 2 5955
0+020,000 g15,610
0+040,000 &16,001
W 0+044 299 g16,051 1,0046 816,265 20,727 -1.500,000 0,214 -3,3818
P, 0+058 365 16,126
0+060,000 816,126
TS 0+059 663 816,091 -0,6863
TE 0+071 163 &16,081 -0,6863
0+050,000 16,029
W 0+036 362 815,953 -0,0863 15,908 50,397 4,200,000 0,076 1,1999
FB 0+039 937 815,962
O+100,000 815,952
O+120,000 16,029
TS 0+121 560 816,037 0,5136
0+140,000 816,132
TE O0+140,299 316,133 05136
P, O0+157 245 #6177
0+160,000 816,176
I=Mululnl
W 0+190,060 816,014 -0,9943 716,389 99,522  -3.300,000 0,375 -30158
0+200,000 815,900
0+220,000 815,580
TS 0+2389 521 815,144 -2,5022
Figura 2

2.

Al seleccionar una linea existente en la Cartografia (Ctrl+botén

Creacion de un Eje a partir de una Linea de Cartografia.

cuadro de texto con la informacion de dicha linea....).

= —

| CLASE: Linea de rivel

Huja:

R T 7.3 Cattnz
CODIGE: Ctol

{XNER (861,700,784, 4,732.284,586; 1,138,000)
;4

Figura 3

izq.), aparecera el

....y al pulsar el boton dcho. del ratén nos aparecera el menu contextual con el comando

Crear gje.... (Fig. 4)
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(661,699,441;4.732.253,581;1.136,217)
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Figura 4

La siguiente ventana nos permite cambiar el valor de la Estacion inicial......

Captura para crear un eje a partir de la linea

Linea de cart.: Carto20 Linea 30 Carto20
Mo de puntos: 30

Estacidn inicial: I ]
Aceptar I Cancelar

Figura5

.... finalmente se habra creado un nuevo Eje formado por alineaciones fijas y méviles

gue se podra editar.
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Figura 6
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3. Se amplia la opciéon de “Kv=0" en el plano Tipo 4.

Se ha ampliado la opcién “Kv=0" para el Plano Longitudinal Tipo 4. No dibuja las
banderolas con la informacion del vértice ni las lineas verticales de la guitarra con las
estaciones.

En el ejemplo adjunto (Fig. 7) tenemos una Rasante que proviene de una Linea
Caracteristica con un intervalo cada 2 m en la que nos interesa que la informacion tanto de

terreno como de Rasante sea cada 20 m.
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Figura 7

Si se desmarca la casilla de “Kv=0" no dibujaré los cajetines y las estaciones rotuladas
s6lo dependen del intervalo que se haya definido mediante las casillas “Distancia entre
estaciones rotuladas” y “Division entre estaciones rotuladas”, que para el Ejemplo serian

(100/5=20) 20m. (Fig. 8)
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Figura 8

Lelle

El aspecto del Longitudinal Tipo 4 con la casilla marcada y desmarcada se muestra en las

siguientes figuras.
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Figura 9. (Casilla marcada)
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Figura 10. (Casilla desmarcada)

4, Mejoras en la Exportacion e Importacién de Xml.

Se han hecho mejoras en la importacion de ficheros LandXml v1.0 procedentes de otros
programas, antes soélo se trabajaba con la dltima version de éste fichero. (LandXml 1.2).
También se ha mejorado la importacion de alzados que provengan de polilineas.

5. Gestion de Galibos en Tuneles para Ferrocarriles.

Se ha creado un nuevo Catalogo disponible desde el ment de EDICION DE TRABAJO,
para la creacion y estudio de galibos en Ferrocarriles. En concreto para el galibo cinemético y
el gélibo de implantacion de obstaculos.
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Figura 11
El comando nos permite definir mediante dos opciones diferentes estos dos tipos de

=

galibos para su analisis en zonas de Tunel.

En el caso del galibo cinematico podemos decir que es “un contorno de referencia que
tiene en cuenta los movimientos geométricos de los vehiculos, debidos a la curvatura de la via
y al juego de los ejes de la via y movimientos dindmicos, debidos a la flexibilidad de las
suspensiones”.

La imagen siguiente muestra la ventana donde se define este gélibo, se podra realizar
de forma simplificada mediante un alto y ancho, o bien realizando la definicion completa
mediante ramas. El punto de aplicacion es la parte superior del carril izquierdo en la cara

activa o interior del mismo.
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(-1.000 ; 5.055)
[2.432 : 5,055)
(2632 ; 4.855)
(2,632 ; 0,885)
[2.332 : 0,885)
(2,332 ; 0,405)
[2.232 : 0.405)
[1.962;0,135)
(1,887 :0,108)
(1,663 0,080) e
(1560 ; 0,080)
(1560 ; 0,000)
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PUNTO DE APLICACION

Figura 12
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A partir de ésta posicion se han ido definiendo puntos que componen una serie de
barras mediante un valor X e Y, tomando origen del sistema éste punto al que haciamos antes
referencia. Por ejemplo la barra definida en la margen derecha y que queda mas hacia el
interior de la via tendra de coordenadas X= +2,632; Y=+4,855 y X=+2.632; Y=+0.885.

Definicién de galibos X

Galibo cinem. norm. _~|  Denominacidn |Gé|ib0 Ginem. norm.
(0,000 ; 0,000] B
10,129 - 0.000) Alto 0,000 Ancha 0,000
(0,123 ; 0,050] Fioio Salid =
(0,232 ; 0,080) Puma [[Fico Ssids El
(-0,456 : 0,105)
(0531 ;0,135) % 2632 Y 4,835
(0,801 ; 0,405)
(0,901 ; 0.405)
(0,901 ; 0,885)
(1,201 ; 0.885)
(1,201 ; 4,855)

(-1.000 ; 5,055)

(2,332 ;0,408
[2.232 ; 0.,405]
(1,962 ;0,135
[1.887 :0,08]
(1,663 ;0,080 o
(1,560 ; 0.020]
(1,560 ; 0,000)
(1,435 ; 0,000] Importar | Exportar ‘

(1,435 ;-0,0500 -
11,395 - -0.0500 - AFiadir | Borrar Aceptar | Cancelar ‘

Figura 13

En el caso del galibo de implantacion de obstaculos, “area referenciada a los ejes de via
antes citados, en la cual no pueden existir elementos fijos, es decir, de la infraestructura o
superestructura, mas un reserva para transportes excepcionales.”; el método de creacion es el

mismo.
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Figura 14

6. Afnadida la configuracién de plumas parala seccién de tunel.
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7. Cubicacion de la Tierra Vegetal en Desmonte.

Se obtiene la cubicacién de la Tierra Vegetal con su talud en Desmonte en el caso que
se haya elegido la opcion de Pie de talud “Hasta terreno natural”. Hasta ahora se media igual
que si teniamos marcada la opcion de Pie de talud “Hasta terreno sin tierra vegetal”, en el que

se tomaba un talud vertical hasta el terreno natural.




